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发布说明
驱动程序版本 Linux 1.3.0-10

1.新功能
a. 在此版本的驱动程序中实现了以下新功能。

新功能摘要

支持数位屏 24

支持 Rocky

虚拟数位板

笔唤醒

颜色设置

笔校准

光标偏移

禁用设备控制按钮

平移/卷动
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2.漏洞修复
a. 以下是客户反馈的主要漏洞，已在此驱动程序版本中修复。

漏洞摘要

驱动只有中文。

找不到安装路径。

使用管理员帐户安装时，无法在工作站上使用。

3.已知的问题
a. 以下是驱动程序中的已知问题和解决方法（若有）。

已知问题摘要 解决方法（若有）

目前没有已知的严重问题。
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Installation Instructions
+------------------------------------------------------------------

  Installation/Uninstallation Command

+------------------------------------------------------------------

 DEB Install  sudo dpkg -i xencelabs-1.2.1-11.x86_64.deb

 DEB Uninstall sudo dpkg -r xencelabs

 RPM Install sudo rpm -i xencelabs-1.2.1-11.x86_64.rpm

 RPM Uninstall sudo rpm -e xencelabs

 General driver installation    

 Navigate to the 'tar.gz' folder and install the driver using the following 

commands:  

 tar zxvf xencelabs-1.2.1-11.x86_64.tar.gz

 cd xencelabs-1.2.1-11.x86_64

 sudo ./install.sh

 reboot

 General driver uninstallation

 Navigate to the driver install folder and uninstall the driver using the 

following command: 

 sudo ./uninstall.sh
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+------------------------------------------------------------------

  Supported OS List

+------------------------------------------------------------------

1. Ubuntu 14.04 64 or above

2. RedHat 7.0 64 or above

3. CentOS 7.0 64 or above

4. Fedora Version 31-33 64

5. Manjaro-KDE-gnome-20.2-201203

6. Arch Linux 2019.12.01 64

7. Debian-9.5.0-amd64-netinst 64

8. OpenSUSE-Tumbleweed 15.3 64

9. elementary OS-5.0 64

10. Mint-20.1-cinnamon-64bit

11. ezgo Linux14 64

12. Pop!_OS_20.10 64

13. Megeia-7.1 64

14. Rocky 9.1-x86_64

+------------------------------------------------------------------

  Installation/Uninstallation Notes

+------------------------------------------------------------------

1. Not allow installation under root account


